
RTミドルウエアミドルウエアミドルウエアミドルウエア(OpenRTM-aist-1.1.0)
講習会講習会講習会講習会

日時：2011年5月26日(木) 10:00～17:00
場所：岡山コンベンションセンター 4F 405会議室

2011.5.26 ROBOMEC2011 RTミドルウェア講習会 2

RTἱἛἽỸỹỴᜒ፼˟

10:00-

10:50

13:30-

14:00

14:10-

15:00

ᇹᾀᢿ(Ẹỉᾀ)ᾉᾞ᾿ᾴ᾽ᾡᾣᾜὼᾰᾸῂῃ-1.1.0ỉૼೞᏡểʻࢸỉޒஓỆếẟề

担当：神徳徹雄（産業技術総合研究所）

概要:OpenRTM-aist-1.1.0の新機能および、今後の展望について。

ᇹᾂᢿᾉOpenRTM-aist ἅἰὅἛἻỶὅὊἽ rtshell Мဇඥ

担当：Geoffrey Biggs（産業技術総合研究所）

概要:RTコンポーネントをコマンドラインから操作するツール rtshellの使い方について解説します。

ᇹᾃᢿᾉOpenRTM-aistႆૅੲὊἽỉኰʼểẸỉМဇ૾ඥ

担当：坂本武志（テクノロジックアート）

概要:RTコンポーネントを作成するツールRTCBuilder、およびRTシステムを設計するツールRTSystemEditorの使い方に
ついて解説します。

11:00-

11:50

ᇹᾀᢿ(Ẹỉ2)ᾉỶὅἑὊἕἚửМဇẲẺἿἮἕἚἇὊἥἋểRsiỉӕụኵỚ(இૼѣӼ)

担当：成田雅彦（産業技術大学院大学）

概要:RSi(Robot Service Initiative)およびRSNP(Robot Service Network Protocol)について解説します。

11:50-

12:00
ឋွࣖሉὉॖᙸʩ੭

13:00-

13:30

ᇹᾁᢿᾉOpenRTM-aistἇὅἩἽἅὅἯὊὅἚỉኰʼểẸỉМဇඥ

担当：栗原眞二（産業技術総合研究所）

概要:開発実習にて作成するRTCに関するサンプルコンポーネントについて紹介し、RTCの便利さ、面白さを体感 して
いただきます。

15:15-

17:00

ᇹᾄᢿᾉἅὅἯὊὅἚႆܱ፼

担当：片見剛人（富士ソフト株式会社）

概要:OpenRTM-aistでのコンポーネント作成方法を実際に体験していただきます。RTCBuilderを使用したRTコンポーネン
トの設計とRTSystemEditorでのRTシステム作成を行います。
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ᇹᾃᢿ OpenRTM-aistႆૅੲὊἽỉኰʼể

ẸỉМဇඥ

ఇࡸ˟ᅈ ἘἁἠἿἊἕἁỴὊἚ
ἿἮἕἚʙಅਖ਼ᡶἂἽὊἩ
ஜק ന࣓

OpenRTM-aistのののの開発支援開発支援開発支援開発支援ツールツールツールツールについてについてについてについて
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OpenRT Platform

� ഏɭˊἿἮἕἚჷᏡἏἧἚỸỹỴἩἻἕἚἧỻὊἲ
� http://www.openrtp.jp/wiki/

� ἉἋἘἲᚨᚘύἉἱἷἾὊἉἹὅύѣ˺ဃύἉἜἼỼဃễỄửἇἯὊἚ

� OpenRT PlatformὊἽ፭
� ἅὅἯὊὅἚႆύἉἋἘἲႆỆấẬỦӲႆἧỹὊἌỉ˺ಅૅੲ

� ႆἩἻἕἚἧỻὊἲỆEclipseửဇ

� ನ
� RTCἥἽἒ

� RTCἙἢἕỾ

� RTἉἋἘἲỺἙỵἑ

� ἿἮἕἚᚨᚘૅੲὊἽ

� ἉἱἷἾὊἑ

� ѣ˺ᚨᚘὊἽ

� ἉἜἼỼ˺ὊἽ

ễỄ
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ወӳႆؾEclipse

� ỼὊἩὅἏὊἋὉἅἱἷἝἘỵỂႆẰủềẟỦወӳႆؾ
� ἰἽἓἩἻἕἚἧỻὊἲࣖݣ. WindowsởLinuxễỄᙐૠOSɥỂМဇӧᏡ

� ῏Plug-inῐࡸ࢟ửဇẲềấụύૼẺễὊἽỉᡙьύೞᏡỉỽἋἑἰỶἌ
ầӧᏡ

� RCP(Rich Client Platform)ửМဇẴỦẮểỂύቇҥỆҥỴἩἼ҄ầӧᏡ

Java VM

Eclipse Platform

JDTJDT

E
cl
ip
se
 S
D
K

CDT PyDev
RTCBuilder・・・ RTSystemEditor ・・・

ἅἱἷἝἘỵẦỤ੩̓ẰủềẟỦἩἻἂỶὅ ἸὊἈầႆẲẺἩἻἂỶὅ
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RTCBuilder,RTSystemEditorỉỶὅἋἚὊἽ
� ἒỸὅἿὊἛẲύᚐϵẴỦẻẬ

� JavaỉܱᘍؾỆếẟềỊύКᡦỶὅἋἚὊἽầ࣏ᙲ
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ὊἽỉឪѣ

� Windowsỉئӳ

� Eclipse.exeửἒἨἽἁἼἕἁ

� Unixኒỉئӳ

� ἑὊἱἜἽửМဇẲềἅἰὅἛἻỶὅẦỤឪѣ

� Ex) $ /usr/local/Eclipse/eclipse

� ὁὊἁἋἬὊἋỉᢠ৸(Иׅឪѣ) � ὁὊἁἋἬὊἋỉЏஆ(ᡫࠝ)

※ὁὊἁἋἬὊἋ
EclipseỂႆửᘍạᨥỉ˺ಅ᪸؏
EclipseɥỂἩἿἊỹἁἚởἧỳỶἽử˺ẴỦể
ὁὊἁἋἬὊἋểẲềਦܭẲẺἙỵἾἁἚἼˌɦỆ
ܱᨥỉἙỵἾἁἚἼύἧỳỶἽử˺ẴỦ
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แͳ

� Naming Serviceỉឪѣ

� [ἋἑὊἚ]ἳἝἷὊẦỤ

[ἩἿἂἻἲ]→[OpenRTM-aist]→[C++]→[tools]→[Start Naming Service]

� ConfigSampleCompỉឪѣ

� [ἋἑὊἚ]ἳἝἷὊẦỤឪѣ

[ἩἿἂἻἲ]→[OpenRTM-aist]→[C++]

→[examples]→ [ConfigSampleComp.exe]
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แͳ

� Иဒ᩿ỉἁἿὊἌ

� ИׅឪѣỉỚ

� ἣὊἋἬἁἘỵἨỉЏụஆả

①ဒ᩿ӫɥỉ῏ἣὊἋἬἁἘỵἨửẪῐ
ửᢠ৸ẲύɟᚁẦỤ῏Ẹỉ˂ῐửᢠ৸

②ɟᚁဒ᩿ẦỤݣᝋὊἽửᢠ৸

※ἣὊἋἬἁἘỵἨ
EclipseɥỂὊἽỉನửሥྸẴỦҥˮ
ἳἝἷὊύὊἽἢὊύỺἙỵἑύἥἷὊễỄ
̅ဇႸႎỆࣖẳềኵỚӳỪẶỦ
ᐯỉನửႇẴỦẮểờӧᏡ



RTSystemEditorについてについてについてについて
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RTSystemEditorಒᙲ

� RTSystemEditorểỊᾎ
� RTἅὅἯὊὅἚửኵỚӳỪẶềύRTἉἋἘἲửನሰẴỦẺỜỉὊἽ
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ဒ᩿ನ

ἉἋἘἲỺἙỵἑ

ὊἲἇὊἥἋἥἷὊ

ἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅἥἷὊ

ἩἿἣἘỵἥἷὊ

ἰὊἊἵἥἷὊ
ἅὅἯἊἕἚἅὅἯὊὅἚἥἷὊ

ܱᘍἅὅἘỿἋἚἥἷὊ

ἿἂἥἷὊ
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RTἉἋἘἲನሰỉؕஜદ˺

� ὊἲἇὊἥἋồዓ

ܭᝋὊἲἇὊἢỉỴἛἾἋύἯὊἚửਦݣ※
→ἯὊἚႾဦỉἯὊἚဪӭỊ

ᚨܭဒ᩿ỆềᚨܭӧᏡ

※ἯὊἚỉἩἿἣἘỵầီễỦئӳễỄύ
ዓɧӧᏡễἯὊἚỉئӳỆỊỴỶἅὅầ҄٭

※ὊἲἇὊἥἋἥἷὊẦỤݣᝋἅὅἯὊ
ὅἚửἛἻἕἂỴὅἛἛἿἕἩ

①ዓΨỉἯὊἚẦỤዓέỉ
ἯὊἚộỂἛἻἕἂ

②ዓἩἿἧỳỶἽửλщ

� RTἅὅἯὊὅἚỉᣐፗ � ἯὊἚỉዓ
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ዓἩἿἧỳỶἽ(DataPort)Ệếẟề

Name

Ⴘ

ዓỉӸᆅ

ᚨܭϋܾ

DataType ἯὊἚ᧓ỂᡛӖ̮ẴỦἙὊἑỉώex)TimedOctet,TimedShortễỄ

DataFlowType ἙὊἑỉᡛ̮૾ඥώex)push, pullễỄ

SubscriptionType ἙὊἑᡛ̮ἑỶἱὅἂώᡛ̮૾ඥầPushỉئӳஊјώNew, Periodic, FlushẦỤᢠ৸

InterfaceType ἙὊἑửᡛӖ̮ẴỦἯὊἚỉώex)corba_cdrễỄ

Push Rate ἙὊἑᡛ̮ԗ(ҥˮᾉHz)ώSubscriptionTypeầPeriodicỉئӳỉỚஊј

Push Policy
ἙὊἑᡛ̮ἯἼἉὊώSubscriptionTypeầNewύPeriodicỉئӳỉỚஊјώ
allύfifoύskipύnewẦỤᢠ৸

Skip Count ᡛ̮ἙὊἑἋỿἕἩૠώPush PolicyầSkipỉئӳỉỚஊј

� SubscriptionType

� New ᾉἢἕἧỳϋỆૼᙹἙὊἑầኛẰủẺἑỶἱὅἂỂᡛ̮

� Periodic ᾉɟܭԗỂܭႎỆἙὊἑửᡛ̮

� Flush ᾉἢἕἧỳửʼẰẵұࡈỆӷႎỆᡛ̮

� Push Policy

� all ᾉἢἕἧỳϋỉἙὊἑửɟਙᡛ̮

� fifo ᾉἢἕἧỳϋỉἙὊἑửFIFOỂᾀ̾ẵếᡛ̮

� skip ᾉἢἕἧỳϋỉἙὊἑử᧓ࡽẟềᡛ̮

� new ᾉἢἕἧỳϋỉἙὊἑỉஇૼ͌ửᡛ̮(Ӟẟ͌ỊਾềỤủỦ)
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ዓἩἿἧỳỶἽ(DataPort)Ệếẟề

Buffer length

Ⴘ

Buffer full policy

Buffer empty policy

Buffer read timeout

Buffer write timeout

ἢἕἧỳỉٻẨẰ

ᚨܭϋܾ

ἙὊἑẨᡂỚỆύἢἕἧỳἧἽẻẾẺئӳỉϼྸώ
overwriteύdo_nothingύblockẦỤᢠ৸

ἙὊἑᛠỚЈẲỆύἢἕἧỳầᆰẻẾẺئӳỉϼྸώ
readbackύdo_nothingύblockẦỤᢠ৸

ἙὊἑᛠỚЈẲỆύἑỶἲỴỸἚỶἫὅἚửႆဃẰẶỦộỂỉ᧓(ҥˮ:ᅺ)

ἙὊἑẨᡂỚỆύἑỶἲỴỸἚỶἫὅἚửႆဃẰẶỦộỂỉ᧓(ҥˮ:ᅺ)

※OutPortͨỉἢἕἧỳύInPortͨỉἢἕἧỳẸủẹủỆᚨܭӧᏡ

※timeoutểẲề῏0.0ῐửᚨܭẲẺئӳỊύἑỶἲỴỸἚẲễẟ

� Buffer Policy

� overwrite ᾉ ɥẨ

� readback ᾉ இࢸỉᙲእửϐᛠỚЈẲ

� block ᾉ ἨἿἕἁ

� do_nothing ᾉ ễỆờẲễẟ

※Buffer Policy = Block+timeout᧓ỉਦܭỂύɟܭ᧓ࢸ
ᛠỚЈẲ/ẨᡂỚɧӧᏡễئӳỆἑỶἲỴỸἚửႆဃẰẶỦ
ϼྸểễỦ
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ዓἩἿἧỳỶἽ(ServicePort)Ệếẟề

Name

Ⴘ

ỶὅἑὊἧỹὊἋऴإ

ዓỉӸᆅ

ᚨܭϋܾ

ዓẴỦỶὅἑὊἧỹὊἋửᚨܭώ
ዓݣᝋỉServicePortỆᙐૠỉServiceInterfaceầܭ፯ẰủềẟẺئӳύỄỉỶὅ
ἑὊἧỹὊἋửܱᨥỆዓẴỦẦửਦܭ
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RTἅὅἯὊὅἚỉѣ˺

■ӲἅὅἯὊὅἚҥˮỂỉѣ˺٭ ■μἅὅἯὊὅἚỉѣ˺ửɟਙ٭

Activate

ỴἁἉἹὅӸ

ᝋRTCửࣱ҄ẴỦݣ

ᛟଢ

Deactivate ᝋRTCửࣱ᩼҄ẴỦݣ

Exit ᝋRTCỉܱᘍɼ˳(ExecutionContext)ửͣഥẲύኳʕẴỦݣ

Reset ᝋRTCửỺἻὊཞ७ẦỤἼἍἕἚẴỦݣ

Start ܱᘍɼ˳(ExecutionContext)ỉѣ˺ửڼẴỦ

Stop ܱᘍɼ˳(ExecutionContext)ỉѣ˺ửͣഥẴỦ

※ἯἕἩỴἕἩἳἝἷὊɶỂỉỿὊἢỶὅἛửᡙь
※ҥRTCỉActivate/DeactivateỆếẟềỊύἂἿὊἢἽỊἉἹὊἚỽἕἚỿὊܭ፯ửᡙь
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ἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅἥἷὊ

� RTἅὅἯὊὅἚỉἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅऴإỉᄩᛐ/ዻᨼ

※῏ዻᨼῐἮἑὅỆợụύӲᆔἅὅἚἿὊἽửဇẟẺɟਙ
ዻᨼầӧᏡ

ẝụ٭

СኖᢌӒ

ұӒପ

※῏ApplyῐἓỹἕἁἮἕἁἋầONỉئӳύᚨ͌ܭử٭Ẵ
ỦểұࡈỆἅὅἯὊὅἚỆӒପ
→ἘỿἋἚἮἕἁἋẦỤἧỻὊỽἋٳủỦύ

ἻἊỼἮἑὅửᢠ৸ẴỦύ
ἋἻỶἛἢὊửદ˺ẴỦύ
ἋἦἜử٭ẴỦύễỄỉἑỶἱὅἂ

※ἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅऴإửᙐૠ̬ਤẲềẟỦئӳύɥ
ᢿỉἑἨỂዻᨼݣᝋửЏụஆả
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ἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅऴإỉᚨ૾ܭඥ

� rtc.confϋ

� ἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅἧỳỶἽϋ

[ỽἘἆἼӸ]ώ[ἅὅἯὊὅἚӸ]ώconfig_fileᾉ [ἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅἧỳỶἽӸ]

※̊) example.ConfigSample.config_file: configsample.conf

� ἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅऴإ

confώ[ἅὅἧỵἂἍἕἚӸ]ώ[ἅὅἧỵἂἣἻἳὊἑӸ] : [ἙἧỻἽἚ͌]

※̊) conf.mode0.int_param0: 123

� Widgetऴإ

confώᾮ ᾮwidgetᾮ ᾮώ[ἅὅἧỵἂἣἻἳὊἑӸ] : [WidgetӸ]

※̊) conf.__widget__.str_param0: radio

� Сኖऴإ

confώᾮ ᾮconstraintsᾮ ᾮώ[ἅὅἧỵἂἣἻἳὊἑӸ] : [Сኖऴإ]

※̊) conf.__constraints__.str_param0: (bar,foo,foo,dara)

confώᾮ ᾮ[ἅὅἧỵἂἍἕἚӸ]ώ[ἅὅἧỵἂἣἻἳὊἑӸ] : [Сኖऴإ]

※̊) conf.__mode1.str_param0: (bar2,foo2,dara2)

RTCỉМဇᎍầᚨܭ
ẴỦỉỂỊễẪύRTC
ႆᎍύRTCሥྸᎍ
ầᚨܭẴỦẮểửे
ώܭ

RTCBuilderử̅ဇẴ
ỦẮểỂᚨܭӧᏡ



RTCBuilderについてについてについてについて
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RTCBuilderಒᙲ

� RTCBuilderểỊᾎ
� ἅὅἯὊὅἚỉἩἿἧỳỶἽऴإửλщẲύἏὊἋἅὊἛሁỉᩇ࢟ửဃ

ẴỦὊἽ

� ႆᚕᛖဇἩἻἂỶὅửᡙьẴỦẮểỆợụύӲᚕᛖӼẬRTCỉᩇ࢟ửဃ
ẴỦẮểầӧᏡ

� C++

� Java

� Python

※C++ဇἅὊἛဃೞᏡỊ
RtcBuilderஜ˳ỆԃộủềẟộẴώ

※Ẹỉ˂ỉᚕᛖဇἅὊἛဃೞᏡỊ
ᡙьἩἻἂỶὅểẲề੩̓Ằủề
ẟộẴ
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ဒ᩿ನ

ἥἽἛἥἷὊ

ἤὅἚRTCἩἿἧỳỶἽỺἙỵἑ

ἣἕἃὊἊὉ
ỺἁἋἩἿὊἻ

2011.5.26 ROBOMEC2011 RTミドルウェア講習会 24

Ӳᆔᚨܭ

� DataPortỆềМဇẴỦἙὊἑỉਦܭ

→ἙὊἑửܭ፯ẲẺIDLἧỳỶἽầኛẰủềẟỦἙỵἾἁἚἼửਦܭ

①ἳἝἷὊẦỤ
῏ỸỶὅἛỸῐὼ῏ᚨܭῐ

②ẐRtcBuilderẑửᢠ৸ ③ẐૼᙹẑἮἑὅỆềᘙᅆẰủỦ
ἙỵἾἁἚἼᢠ৸ἒỶỴἿἂ
Ệềئửਦܭ

※ᐯỆܭ፯ẲẺἙὊἑử̅ဇẴỦئӳỉỚ࣏ᙲễᚨܭ
OpenRTM-aistỆềแỂဇॖẰủềẟỦỉỚử̅ဇẴỦئӳỆỊᚨܭɧᙲ

Ὁแỉܭ፯ϋܾኛˮፗ ᾉ [RTM_Root]rtm/idl
→BasicDataType.idl, ExtendedDataTypes.idlễỄ
→ἙἧỻἽἚᚨܭỂỊύ[RTM_Root]=C:/Program Files/OpenRTM-aist/1.1/
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ἩἿἊỹἁἚ˺/ỺἙỵἑឪѣ

②ẐἩἿἊỹἁἚӸẑഇỆλщẲύ῏ኳʕῐ

③ਦܭẲẺӸᆅỉἩἿἊỹἁἚửဃ

※˓ॖỉئỆἩἿἊỹἁἚử˺ẲẺẟئӳ
②Ệề῏ἙἧỻἽἚὉἿἃὊἉἹὅỉ̅ဇῐἓỹἕἁἮἕἁἋửٳẴ
῏ӋༀῐἮἑὅỆềݣᝋἙỵἾἁἚἼửᢠ৸
→ཋྸႎỆỊὁὊἁἋἬὊἋˌٳỉئỆ˺ẰủỦ

ᛯྸႎỆỊὁὊἁἋἬὊἋᣐɦỆኜ˄ẬẰủỦ

①ὊἽἢὊϋỉỴỶἅὅửἁἼἕἁ

ἩἿἊỹἁἚӸᾉ Flip

※ἣὊἋἬἁἘỵἨử῏RtcBuilderῐỆЏụஆả

※ἳἝἷὊẦỤ῏ἧỳỶἽῐ-῏ૼᙹῐ-῏ἩἿἊỹἁἚῐửᢠ৸

ẔૼᙹἩἿἊỹἁἚẕဒ᩿Ệề῏Ẹỉ˂ῐ-῏RtcBuilderῐử
ᢠ৸Ẳύ῏ഏồῐ

※ἳἝἷὊẦỤ῏ἧỳỶἽῐ-῏Open New Builder Editorῐử
ᢠ৸
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RTCἩἿἧỳỶἽỺἙỵἑ

ؕஜἩἿἧỳỶἽ

ỴἁἘỵἥἘỵὉἩἿἧỳỶἽ

ἙὊἑἯὊἚὉἩἿἧỳỶἽ

ἇὊἥἋἯὊἚὉἩἿἧỳỶἽ

ἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅ

ἛỿἷἳὅἚဃ

ᚕᛖὉؾ

RTC.xml

ဒ᩿ᙲእӸ

RTἅὅἯὊὅἚỉἩἿἧỳỶἽऴإễỄύἅὅἯὊὅἚỉؕஜ
ऴإửᚨܭώ
ἅὊἛဃύỶὅἯὊἚ/ỺἁἋἯὊἚύἣἕἃὊἊὅἂϼྸửܱᘍ

ᛟଢ

RTἅὅἯὊὅἚầἇἯὊἚẲềẟỦỴἁἘỵἥἘỵऴإửᚨܭ

RTἅὅἯὊὅἚỆ˄ޓẴỦἙὊἑἯὊἚỆ᧙ẴỦऴإửᚨܭ

RTἅὅἯὊὅἚỆ˄ޓẴỦἇὊἥἋἯὊἚấợỎӲἇὊἥἋἯ
ὊἚỆ˄ޓẴỦἇὊἥἋỶὅἑὊἧỹὊἋỆ᧙ẴỦऴإửᚨܭ

RTἅὅἯὊὅἚỆᚨܭẴỦἸὊἈܭ፯ỉἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅ
ὉἣἻἳὊἑἍἕἚऴإấợỎἉἋἘἲỉἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅऴ
ܭửᚨإ

ဃẲẺἅὊἛỆᡙьẴỦӲᆔἛỿἷἳὅἚऴإửᚨܭ

ဃݣᝋἅὊἛỉᢠ৸ởOSễỄỉܱᘍؾỆ᧙ẴỦऴإửᚨܭ

ᚨܭẲẺऴإửؕỆဃẲẺRTCˁಮ(RtcProfile)ửᘙᅆ
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ؕஜἩἿἧỳỶἽ

※ỺἙỵἑϋỉႸӸầហ܌ỉᙲእỊ࣏᪰λщႸ
※ဒ᩿ӫͨỊӲλщႸỆ᧙ẴỦᛟଢ

� RTἅὅἯὊὅἚỉӸᆅễỄύؕஜႎễऴإửᚨܭ

ἴἊἷὊἽӸ: Flip
ἴἊἷὊἽಒᙲ: ˓ॖ(Flip image component)
ἢὊἊἹὅ: 1.0.0
ἫὅἒӸ: ˓ॖ(AIST)
ἴἊἷὊἽỽἘἆἼ: ˓ॖ(Category)
ἅὅἯὊὅἚ: STATIC
ỴἁἘỵἥἘỵ: PERIODIC
ἅὅἯὊὅἚỉᆔ: DataFlow
இٻỶὅἋἑὅἋૠ: 1
ܱᘍ: PeriodicExecutionContext
ܱᘍԗ: 1000.0
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ỴἁἘỵἥἘỵὉἩἿἧỳỶἽ

Ểᘙᅆ܌ᢠ৸ɶỉỴἁἘỵἥἘỵỊύɟᚁဒ᩿Ệềហנྵ※
※̅ဇ(ON)ầᢠ৸ẰủềẟỦỴἁἘỵἥἘỵỊύɟᚁဒ᩿ỆềᏑử൦ᑥỂᘙᅆ
※ӲỴἁἘỵἥἘỵỆỊύ῏ѣ˺ಒᙲῐ῏ʙЭவˑῐ῏ʙࢸவˑῐửᚡᡓӧᏡ

→ᚡᡓẲẺӲᆔἅἳὅἚỊύဃἅὊἛϋỆDoxygenࡸ࢟ỂᡙьẰủỦ

ˌɦửἓỹἕἁᾉ
onActivated 
onDeactivated
onExecute

� ဃݣᝋRTCỂܱᘺʖܭỉỴἁἘỵἥἘỵửᚨܭ

①ᚨݣܭᝋỉỴἁἘỵἥἘỵ
ửᢠ৸

②̅ဇ/ச̅ဇửᚨܭ
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ἙὊἑἯὊἚὉἩἿἧỳỶἽ

※ἙὊἑỊύܭ፯ầᚡ᠍ẰủẺIDLἧỳỶἽửᚨܭဒ᩿ỆềᡙьẴỦẮểỂ
ᡙьӧᏡ

※OpenRTM-aistỆềʙЭܭ፯ẰủềẟỦỆếẟềỊύἙἧỻἽἚỂ̅ဇӧᏡ
→[RTM_Root]rtm/idl ˌɦỆנ܍ẴỦIDLἧỳỶἽỂܭ፯ẰủẺ

※ӲἯὊἚỆݣẴỦᛟଢᚡᡓửᚨܭӧᏡ
→ᚡᡓẲẺӲᆔἅἳὅἚỊύဃἅὊἛϋỆDoxygenࡸ࢟ỂᡙьẰủỦ

� ဃݣᝋRTCỆ˄ьẴỦDataPortỉऴإửᚨܭ
①ᛆ࢘ᆔỉഇỉ῏AddῐἮἑὅửἁἼἕἁ

ẲύἯὊἚửᡙьࢸύႺλщỂӸᆅᚨܭ

②ᚨܭẴỦऴإửɟᚁẦỤᢠ৸
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ἙὊἑἯὊἚὉἩἿἧỳỶἽ

※PortỉᚨܭϋܾỆࣖẳềύɦᢿỉBuildViewỉᘙᅆầ҄٭

35

● InPort
ἯὊἚӸ: originalImage
ἙὊἑ: RTC::CameraImage
ૠӸ: originalImage٭
ᘙᅆˮፗ: left

● OutPort
ἯὊἚӸ: flippedImage
ἙὊἑ: RTC::CameraImage
ૠӸ: flippedImage٭
ᘙᅆˮፗ: right
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ἇὊἥἋἯὊἚὉἩἿἧỳỶἽ

� ἇὊἥἋỶὅἑὊἧỹὊἋỉਦܭ

� IDLἧỳỶἽửਦܭẴỦểύܭ፯ẰủẺỶὅἑὊἧỹὊἋऴإửᘙᅆ

� ဃݣᝋRTCỆ˄ьẴỦServicePortỉऴإửᚨܭ

ʻׅỉἇὅἩἽỂỊச̅ဇ
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ἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅὉἩἿἧỳỶἽ

※ἙὊἑỊύshort,int,long,float,double,stringẦỤᢠ৸ӧᏡ(ႺλщờӧᏡ)
※СኖऴإểWidgetऴإửλщẴỦẮểỂύRTSystemEditorỉἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅ

ἥἷὊỉᘙᅆửᚨܭẴỦẮểầӧᏡ

� ဃݣᝋRTCỂ̅ဇẴỦᚨܭऴإửᚨܭ

①῏AddῐἮἑὅửἁἼἕἁẲύᡙьࢸύ
ႺλщỂӸᆅᚨܭ

②ᛇኬဒ᩿Ệềύऴإύ٭ૠӸễỄửᚨܭ

Ӹᆅ: flipMode
ἙὊἑ: int
ἙἧỻἽἚ͌: 0
ૠӸ: flipMode٭
Сኖவˑ: (-1, 0, 1)
Widget: radio
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СኖவˑύWidgetỉᚨ૾ܭඥ
� СኖவˑỆếẟề

� ἙὊἑἯὊἚểἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅỆᚨܭӧᏡ

� ἓỹἕἁỊẝẪộỂờἅὅἯὊὅἚႆᎍͨỉᝧѦ

� ἱἛἽỸỹỴͨỂ౨ᚰửᘍẾềẟỦỪẬỂỊễẟ

� Widget

� textίἘỿἋἚἮἕἁἋὸ

� ἙἧỻἽἚ

� sliderίἋἻỶἒὸ

� ૠ͌ỆݣẲềርਦܭỉئӳ

� ЦỚࠢửstepỆềਦܭӧᏡ

� spin(ἋἦἜ)

� ૠ͌ỆݣẲềርਦܭỉئӳ

� ЦỚࠢửstepỆềਦܭӧᏡ

� radio(ἻἊỼἮἑὅ)

� СኖầЗਫỉئӳỆਦܭӧᏡ

� Сኖỉᚡᡓࡸ

� ਦܭễẲᾉᆰႉ

� ұ͌ᾉ͌Ẹỉờỉ

� ̊) 100

� ርᾉᾋύᾍύᾋᾌύᾍᾌ

� ̊) 0<=x<=100

� Зਫᾉ (͌ᾀύ͌ᾁύῒῒῒ)

� ̊) (val0, val1, val2)

� ᣐЗᾉ ͌ᾀύ͌ᾁύῒῒῒ

� ̊) val0, val1, val2

� ἡἕἉἷᾉ { key0ᾉ͌0ύ key1ᾉ͌1ύὉὉὉ }

� ̊) { key0ᾉval0ύ key1ᾉval1} ※ਦܭẲẺWidgetểСኖவˑầἰἕἓ
ẲễẟئӳỊύἘỿἋἚἮἕἁἋử̅ဇ
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ᚕᛖὉؾὉἩἿἧỳỶἽ

� ဃݣᝋRTCửܱᘺẴỦᚕᛖύѣ˺ؾỆ᧙ẴỦऴإửᚨܭ

῏C++ῐửᢠ৸

ẮỉἓỹἕἁἮἕἁἋửONỆẴỦểύ
ἢὊἊἹὅểӷಮễἅὊἛ(Cmake
ửМဇẲễẟࡸ࢟)ửဃ
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ἅὊἛဃ

� ἅὊἛဃ

� ἅὊἛဃܱᘍࢸύἣὊἋἬἁἘỵἨửᐯѣЏஆ

C++༿RTC → CDT

Java༿RTC → JDT

(ἙἧỻἽἚỶὅἋἚὊἽฎỚ)

Python༿ → PyDev

※ဃἅὊἛầᘙᅆẰủễẟ
ӳỆỊύ῏ἼἧἾἕἉἷῐئ
ửܱᘍ
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ἅὅἣỶἽ(Windows)
①GUI༿CmakeửឪѣẲύsource,

binaryỉἙỵἾἁἚἼửਦܭ
②῏ConfigureῐửܱᘍẲύ̅ဇẴỦ

ἩἻἕἚἧỻὊἲửᢠ৸

③ദࠝኳʕࢸύ῏Generateῐửܱᘍ

※binaryỆỊύ
sourceểỊКỉ
ἙỵἾἁἚἼửਦ
ڜẴỦʙửਖ਼ܭ

④binaryểẲềਦܭẲẺἙỵἾἁἚἼϋỆ
ẝỦἏἼἷὊἉἹὅἧỳỶἽửẪ

※ଐஜᛖỊ૨҄܌
ẬẲềẲộạẺỜ
ᒍૠ܌ỉỚỉ
ἙỵἾἁἚἼửਖ਼
ڜ
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ἅὅἣỶἽὉܱᘍ(Windows)
ṢἏἼἷὊἉἹὅửἥἽἛ ⑥binaryỆềਦܭẲẺἙỵἾἁἚἼˌɦỉ

DebugϋỉFlipComp.exeửឪѣ
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ἛỿἷἳὅἚ˺(Windows)
※binaryỆềਦܭẲẺἙỵἾἁἚἼˌɦỉdoc/htmlˌɦỆdoxygenỆềဃẲẺἛỿἷἳὅἚ

� ဃẰủẺἛỿἷἳὅἚỉ̊
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ᣐࠋဇἣἕἃὊἊ˺(Windows)

�binaryỆềਦܭẲẺἙỵἾἁἚἼႺɦỆmsiࡸ࢟ỉỶὅἋἚὊἽἣἕἃὊἊử
ဃ

� ἅὅἯὊὅἚỉỶὅἋἚὊἽέ
C:/Program Files/OpenRTM-aist/1.1/components/<ᚕᛖ>/<ἣἕἃὊἊӸ>

� ἏἼἷὊἉἹὅɶỉ῏PACKAGEῐửἥἽἛ

RTSystemEditorのののの補足補足補足補足
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ᙐӳἅὅἯὊὅἚ

� ᙐૠỉRTCửộểỜềύᾀếỉRTCểẲềৢạẺỜỉˁኵỚ

①ᙐૠRTCửᢠ৸ẲềẟỦཞ७ỂӫἁἼἕἁ

②ᙐӳἅὅἯὊὅἚỉἩἿἣἘỵửᚨܭ

③ᙐӳἅὅἯὊὅἚửဃ

Manager

Ⴘ

Name

Path

Port

Type

ᙐӳἅὅἯὊὅἚửСࣂẴỦἰὊἊἵửᢠ৸

ᚨܭϋܾ

ᙐӳἅὅἯὊὅἚỉỶὅἋἑὅἋӸửλщ

ᙐӳἅὅἯὊὅἚỉἣἋửλщ

ᢿỆπẴỦἯὊἚửᢠ৸ٳ

ᙐӳἅὅἯὊὅἚỉửᢠ৸

※ဃݣᝋᙐӳἅὅἯὊὅἚٳᢿểዓẰủềẟỦPort
ỊࢍСႎỆπẰủộẴ

� ᙐӳἅὅἯὊὅἚỉ˺૾ඥ
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ᙐӳἅὅἯὊὅἚ

� ᙐӳἅὅἯὊὅἚỉἑỶἩỆếẟề

πἯὊἚ

᩼πἯὊἚ

※ỺἙỵἑϋỆКRTCửDnDẴỦẮểỂύ
ἅὅἯὊὅἚỉᡙьầӧᏡ܇
→ᡙьẲẺRTCỉἯὊἚỊ

μề᩼πỆᚨܭ
※ỺἙỵἑϋỉRTCửЪᨊẴỦẮểỂύ

ἅὅἯὊὅἚỉЪᨊầӧᏡ܇
→ЪᨊẰủẺRTCỊύᚃỺἙỵἑỆ

ᘙᅆ

PeriodicECShared

ἑỶἩӸ

ܱᘍɼ˳ỂẝỦExecutionContextỉỚửσஊώ
Ӳ܇ἅὅἯὊὅἚỊẸủẹủỉཞ७ửਤế

ᛟଢ

PeriodicStateShared ܱᘍɼ˳ỂẝỦExecutionContextểཞ७ửσஊ

Grouping ႎỆὊἽɥỉỚỂἂἽὊἩ҄ܯ̝

� ᙐӳἅὅἯὊὅἚỺἙỵἑ
� ᙐӳἅὅἯὊὅἚửἒἨἽἁἼἕἁẴỦẮểỂᘙᅆ
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ᙐӳἅὅἯὊὅἚ

� πἯὊἚỉᚨܭ
� ᙐӳἅὅἯὊὅἚἥἷὊ

� ᙐӳἅὅἯὊὅἚỺἙỵἑ

ἯὊἚπऴإ ※ἯὊἚπऴإử٭Ẳύ
῏ᢘဇῐửἁἼἕἁ

※᩼πἯὊἚử῏πῐ ※πἯὊἚử῏᩼πῐ

ᢿἅὅἯὊὅἚểዓẰٳ
ủềẟỦἯὊἚử῏᩼πῐỆ
ᚨܭẴỦẮểỊỂẨộẶỮ
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ᙐӳἅὅἯὊὅἚ

� ᙐӳἅὅἯὊὅἚỉᚐᨊ

①ᙐӳRTCửӫἁἼἕἁẲύᙐӳἅὅἯὊὅἚỉᚐᨊửᢠ৸

②ᙐӳἅὅἯὊὅἚầЎᚐẰủύϋᢿỉRTCầᘙᅆ

ὊἲἇὊἢỉႇ

ờᚐᨊẰủỦ

※ỺἙỵἑɥỂύ (DeleteỿὊễỄỂ)ҥኝỆЪᨊẲẺئӳỊύỺἙỵἑẦỤᘙᅆầෞảỦỉỚ
ᙐӳἅὅἯὊὅἚỊᚐᨊẰủễẟ
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ܱᘍἅὅἘỿἋἚἥἷὊ

� RTἅὅἯὊὅἚầޓẴỦܱᘍἅὅἘỿἋἚ(EC)ửɟᚁᘙᅆ

id

Ӹࣱޓ

kind

component state

state

owner

participants

ECỉIDώỼὅἻỶὅỉئӳỆỊύcontext_handleửᘙᅆ

ᛟଢ

ECỉᆔК(PERIODIC/EVENT_DRIVEN/OTHER)

ᝋRTCỉཞ७(ACTIVE/INACTIVE/ERROR)ݣ

ECỉཞ७(RUNNING/STOPPING)

ᝋECửஊẲềẟỦỼὊἜὊRTCỉỶὅἋἑὅἋӸݣ

ᝋECỆӋьɶỉRTCỉૠݣ

ኳʕύૼᙹRTCồỉỴἑἕἓύ/ڼύECᐯ៲ỉѣ˺٭ᝋECỉܱᘍԗỉݣ※
ỴἑἕἓฎỚRTCỉἙἑἕἓờӧᏡ
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ἰὊἊἵἥἷὊ

� RTἅὅἯὊὅἚỉૼᙹỶὅἋἑὅἋỉဃ

RTCᆔКᢠ৸

ἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅ
ਦܭἣἻἳὊἑᚨܭ

� ἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅਦܭἣἻἳὊἑ

� confώ[ConfigSetӸ]ώ[ConfigἣἻἳὊἑӸ]=[ᚨ͌ܭ]
ỉࡸ࢟ỆềConfigurationSetỉ͌ờᚨܭӧᏡ
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ἿἂἥἷὊ

� ᢠ৸ẲẺRTCẦỤӓᨼẲẺἿἂऴإửɟᚁᘙᅆ

� Ἷἂӓᨼỉڼ/ͣഥ � ἿἂऴإỉἧỵἽἑἼὅἂ

※ᡈଐೞᏡᡙьʖܭ
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ỼἧἻỶὅỺἙỵἑ

ỼἧἻỶὅὉἉἋἘἲỺἙỵἑ

ἅὅἧỵἀἷἾὊἉἹὅἥἷὊ

ἩἿἣἘỵἥἷὊ

ἼἯἊἚἼἥἷὊ

� RTἅὅἯὊὅἚỉˁಮửဇẟềRTἉἋἘἲửನሰ
� ܱᨥỉRTἅὅἯὊὅἚầѣ˺ẲềẟỦ࣏ᙲỊễẟ
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ᚨܭဒ᩿

� ዓὼཞ७ᡫჷỼἨἈὊἢ

� RTCỉဃ܍ᄩᛐဇỼἨἈὊἢỆ᧙ẴỦᚨܭ

� RTSEͨẦỤဃ܍ᄩᛐửᘍạỉỂỊễẪύRTCͨẦỤᡫჷ(ἡὊἚἥὊἚ)ửᘍạ࢟

� OpenRTM-aist-1.1ˌᨀỂࣖݣ

� ἡὊἚἥὊἚஊј҄ᾉἡὊἚἥὊἚỆợỦဃ܍ᄩᛐೞᏡỉஊј҄

� ἡὊἚἥὊἚӖ̮᧓ᨠᾉἡὊἚἥὊἚỉӖ̮᧓ᨠώẮỉ᧓ᨠˌϋỆRTCͨẦỤἡὊἚ

ἥὊἚầᡛỤủềẮễẟểဃ܍ᄩᛐڂểЙૺ

� ἡὊἚἥὊἚӖ̮ׅૠᾉẮỉׅૠửឬảềဃ܍ᄩᛐỆڂẲẺئӳύݣᝋRTCỆီࠝ

ầႆဃẲẺểЙૺ
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ᚨܭဒ᩿
� ῏RT Name Service Viewῐὼ῏ዓῐ Ẕዓԗẕ

� ὊἲἇὊἥἋἥἷὊầύὊἲἇὊἢỆऴإửբẟӳỪẶỦԗ

� ῏RT Name Service Viewῐὼ῏ӷῐ ẔἑỶἲỴỸἚࢳẼ᧓ẕ

� ὊἲἇὊἥἋἥἷὊầύἼἴὊἚỼἨἊỹἁἚỉἾἋἯὅἋửࢳế᧓

� ῏RT System Editorῐὼ῏ዓῐ Ẕዓԗẕ

� ἉἋἘἲỺἙỵἑầύὊἲἇὊἢỆऴإửբẟӳỪẶỦԗ

ẔዓԗẕửἎἿỆᚨܭẴỦể
ὊἲἇὊἢểỉӷửᘍỪễẟ
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ἅὅἣỶἽὉܱᘍ(Cmakeச̅ဇ)

①ἅὊἛဃέἙỵἾἁἚἼϋỉ
῏copyprops.batῐửἒἨἽἁἼἕἁẲềύ
ᚨܭἧỳỶἽửἅἦὊ

②VisualStudioửဇẟẺἥἽἛ

③FlipComp/DebugϋỉFlipComp.exeửឪѣ
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ἛỿἷἳὅἚ˺
①DoxygenဇGUIὊἽửឪѣ

˺ಅဇἙỵἾἁἚἼ,ἏὊἋኛئ,
ဃἧỳỶἽЈщέ,ἩἿἊỹἁἚӸửਦܭ

②῏ModeῐἍἁἉἹὅỆềύ
Јщϋܾ,̅ဇᚕᛖửਦܭ

③῏OutputῐἍἁἉἹὅỆềύhtmlЈщửਦܭ ③῏RunῐἑἨỆềύ῏Run doxygenῐửܱᘍ
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