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概要：
Raspberry Piマウス、LEGO MindStroms EV3を利用した
RTミドルウェア学習教材

特徴：
導入が容易な市販の車輪型移動ロボットを利用
詳しいドキュメント

簡単なRTCを作成してロボットを制御するための
チュートリアル

各デバイスを操作するためのプログラミングの手順
無線LANアクセスポイント化の手順
複数のサンプルのRTシステムを用意
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Raspberry Piマウス操作GUI TETRIXにも対応

Educator Vehicle 改の超音波センサにより
地面までの距離を計測して方向転換するRTシステム

詳細なドキュメント


