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RTCのクロス開発環境整備
2008/08/25 11:30 - n-ando

ステータス: 終了 開始日: 2008/08/25

優先度: 通常 期日: 2008/08/29

担当者: harumi 進捗率: 100%

カテゴリ:  予定工数: 0.00時間

対象バージョン:    

説明

RTコンポーネントをクロス開発する環境を整備する。

ターゲットはArmadillo240
アットマークテクノが配布しているATDEを利用

履歴
#1 - 2008/09/22 15:06 - harumi

- 進捗率 を 0 から 90 に変更

#2 - 2008/09/22 15:07 - harumi

開発環境は完成。マニュアル作成～

#3 - 2009/01/10 22:04 - n-ando

- ステータス を 新規 から 終了 に変更

- 進捗率 を 90 から 100 に変更

RTCクロス開発環境の整備は、0.4.2版についてはこれで終了しました。
1.0版のクロス開発環境は、バージョンアップ後再度整備し直す必要があります。
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