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説明

Compositeコンポーネント解除後の子RTCをACTIVATEしてもACTIVE状態に遷移しない。

履歴
#1 - 2010/04/04 23:00 - kurihara

- ステータス を 新規 から 解決 に変更

- 進捗率 を 0 から 100 に変更

r270 にて修正済み。

Taskクラスを継承しているにも関わらずThreadクラスを使用していたため
self._threadに不整合が生じていた。

#2 - 2011/04/29 21:01 - n-ando

- ステータス を 解決 から 終了 に変更
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