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カテゴリ:  予定工数: 0.00時間

対象バージョン: RELEASE_1_1_0   

説明

Configurationのコールバック（リスナ）は現在一つのイベントに対して一つのコールバックオブジェクトしかアタッチできないが
、これを複数アタッチできるように修正する。
詳細は、C++版のr2041を参照のこと。

関係しているリビジョン
リビジョン 416 - 2011/07/09 00:22 - kurihara

SDO service provider framework is implemented. Some SDO service
related interfaces are added/delete/updated. refs #2033 #2040 #2049 #2050

リビジョン 451 - 2011/08/11 16:56 - kurihara

Added test code related to Listener. refs #2033

履歴
#1 - 2011/02/15 16:29 - kurihara

- ステータス を 新規 から 担当 に変更

#2 - 2011/03/09 01:30 - kurihara

- 進捗率 を 0 から 50 に変更

ConfigurationListener.pyの実装 r398

#3 - 2011/05/31 16:54 - kurihara

- 対象バージョン を RELEASE_1_1_0 にセット

#4 - 2011/08/11 16:57 - kurihara

- ステータス を 担当 から 解決 に変更

- 進捗率 を 50 から 100 に変更

r451 にてユニットテスト完了。

#5 - 2011/12/15 12:29 - kurihara

- ステータス を 解決 から 終了 に変更
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