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[FSM4RTC] 動的FSMフレームワークの実装
2016/10/27 11:45 - n-ando

ステータス: 新規 開始日: 2016/10/27

優先度: 通常 期日:  

担当者: n-ando 進捗率: 0%

カテゴリ:  予定工数: 0.00時間

対象バージョン: RELENG_2_0   

説明

OMG
RTC仕様で定義されているFSMコンポーネントを実装すること。Fsmコンポーネント、FsmParticipantコンポーネントおよび、その
状態遷移とイベントの関連付けなど、状態遷移型コンポーネントを実装するために必要な機構を実装すること。　
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