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概要：：
RTCサーバを通じた音声チャットを可能にする。
音声入力コンポーネントでマイクの音をRTC
データにして、音声出力コンポーネントでその
RTCデータを元にスピーカーから音声出力を

行う。サーバーでクライアント同士を繋いで音
声チャットを行う。

特徴：：
音声入力コンポーネント、音声出力コンポー

ネントを持ち、音声関係の汎用的で基礎的な
コンポーネントである。
音声認識コンポーネントなど他のコンポーネ

ントとの接続でさまざまな活用法ができる。

インタフェース：インタフェース：
音声入力コンポーネント：マイクから音を拾う。
RTCにデータとして渡す。
音声出力コンポーネント：RTCから入力した

データからスピーカーで音を出す。

ライセンス（公開条件）：ライセンス（公開条件）：
GPL
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• 音声入力、音声出力を互いに繋ぎ音
声チャットをおこなう。

• 例えば、ロボットと組み合わせて、ロ
ボット同士が会ったときに操縦者同
士での会話によるリアルセカンドライ
フを実現。

• 音声入力コンポーネント、音声出力
コンポーネントは基礎的で汎用性が
高いコンポーネントです。単独でもさ
まざまな応用が可能。

• 音声入力コンポーネントを音声認識
コンポーネントなどと組み合わせてロ
ボットを声で操作できるようにしたり、
ロボットがしゃべるようにしたりする
場合の基礎になります。

右手を上げて

どいてください
退出します。

RTCデータのやり取り

こんにちは
こんにちは

VoiceServer

VoiceClient

VoiceOutVoiceIn VoiceOut

VoiceClient

環境：cygwin1.5.25, VisualC++2005ExpressEdition


